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Notation

n Komponentenanzahl des Eingabevektors.

m Maximale Klassenanzahl.

bi; Gewichte von Neuron; in Fy zu Neuron; in Fj.

t;; Gewichte von Neuron; in Fy zu Neuron; in Fy.

p Aufmerksamkeit.

s Eingabevektor.

x Aktivierungsvektor von Fj.

[|z|| Anzahl der Einsen des Vektors x.

L Lernrate

Lernalgorithmus

0 Initialisieren: L > 1, 0 < p < 1, Anfangsgewichte 0 < b;;(0) <

L J—
I=1tn und tﬂ =1.

1 Durchlaufe Schritt 2-11 fiir jedes Eingabemuster.

2 Setze die Aktivierung aller Neurone in F5 auf 0. Setze die Aktivierung der Neurone von Input auf s.

3 Berechne ||s]|.

4 Gebe Eingabesignal von Input an Fy weiter (x; = s;).

5 Berechne y; = Zi bijz; fiir alle Neurone in Fy, die nicht deaktiviert sind.

6 Solange reset gesetzt ist, fithre Schritt 7-10 aus.

7 Setze J = Index des Neurons inFs, das den héchsten y;-Wert hat.
8 Berechen Aktivierung = von Fi : z; = st ;.
9 Berechne ||z]|.

10 Test auf reset:
{Deaktiviere Neuron J und gehe zu Schritt 6, wenn el p

[[s]]
gehe zu Schritt 11, sonst

11 Erneuere Gewichte des Neurons J: b;; = #-TJHIH’ tyi = x;.
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